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S30-1800外观尺寸图 底座安装尺寸图

末端工具安装尺寸图

更新时间：2024/03/20

 型号 S30
重量（净重） 93kg

毛重（含包装箱） 117kg
负载 30kg

包装箱尺寸 1274*724*760mm
工作范围 1800mm

功耗 1000W典型应用

关节范围
J1/J4/J5/J6: ±360°
J2: -190°/+10°

J3: ±160°

关节最大速度
J1-J2 120°/s
J3 120°/s

J4-J6 180°/s
工具最大速度 2.5m/s
重复精度 ±0.1mm
自由度 6

控制柜尺寸 536*445*319mm

末端I/O端口
数字输入：3
数字输出：3
模拟输入：2

电箱I/O端口

数字输入：16
数字输出：16
模拟输入：2
模拟输出：2

I/O电源 24V 2A
通讯 TCP/IP and Modbus
编程 图形化编程，远程调用接口

防护等级 IP54
主要材料 铝合金

工作环境温度 0-45℃
外部电源输入 200-240V AC,50-60Hz

电缆
连接控制柜电缆：5m; 
连接示教器电缆：5m;

大
族
机
密
，
未
经
许
可
不
得
扩
散

A

B

C

D

E

F

8 7 6 5 4 3 2 1

F

E

D

C

B

A

8 7 6 5 4 3 2 1

han  s robot



158.5

SR263

3
2
5
4
.
5

432

SR1641.5

P点

P点可达空间

1
5
8
.
5

158.5

R1655.7

P点

P点可达空间

更新时间：2024/03/20S30-1800运动范围图大
族
机
密
，
未
经
许
可
不
得
扩
散

A

B

C

D

E

F

8 7 6 5 4 3 2 1

F

E

D

C

B

A

8 7 6 5 4 3 2 1

han  s robot


	外观尺寸图
	工程图视图3
	工程图视图4
	局部视图 I (1 : 5)
	工程图视图7
	工程图视图11

	运动范围图
	工程图视图9
	工程图视图10


